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	1
	交通道路场景的数据采集与处理工作站竞赛平台
	一、平台要求

1.配套职业院校技能竞赛相关智慧大数据标注深度学习环境搭建资源安装包；

2.实现智慧网联类相关竞赛目标检测数据采集资源包标定制作；

3.实现数据集格式地转化、训练集和验证集地划分；

4.能利用yolov5训练自己的目标检测模型，生成最优数据包；

5.能根据标注准确度进行人工智能深度学习并得到最优决策；

6.能利用训练的模型对交通信号灯进行自动识别，并发送CAN指令线控阿克曼小车底盘进行自动行驶。

7.工作站配套满足智慧网联类竞赛方案工位（3人/一队）的技术要求，配套线控底盘模块、红绿灯模块、摄像取证模块、实训工作台。

8.交通道路场景的数据采集与处理平台需具备国家相关远程控制软件著作权登记证书，具备国家相关交通道路场景竞赛平台知识产权专利证书。平台交付时提供相应的-远程控制软件著作权登记证书、交通道路场景竞赛平台知识产权专利证书各一份。
9.竞赛平台主要配置技术功能经过国家CNCA认证检测机构检测满足相应采购要求。平台交付时提供满足产品-主要功能和配置要求的检测报告一份。
二、功能概述

1.可自行导入jpeg格式红绿灯及各种场景照片；

2.提供配套竞赛交通灯视频库，可截取国标红绿灯图≥1200张；

3.提供配套竞赛图片库，可选取国标红绿灯图片≥1200张；

4.可将前两步获取的红绿灯图片统一放到文件夹[Traffic Lights]内，并按照格式“A000001”、“A000002”、“A0012000”……对本文件夹内的所有图片进行重命名；并可实现所有图片统一更改宽度为1024像素（高度像素值则按原宽高比计算得到），方便手续的模型训练；

5.可使用"Lableimg"软件对 [Traffic Lights]内所有图片红绿灯进行标注，并实现标注分类；

6.能将标注完成的数据转换成yolov5能够处理的数据格式；

7.提供权重训练模型，利用该模型运行yolov5进行数据训练；

8.完成训练后，连接好摄像取证模块，运行移动式红绿灯检测模块，选择训练后的最优模型，运行识别验证程序文件，摄像取证模块对红绿灯进行实时拍摄，识别验证程序对实时拍摄的红绿灯视频进行识别验证；

9.能对识别验证程序文件进行修改，使其能根据识别结果发送控制指令（为方便学生识记，请定义“0”表示直行停止，“1”表示左转停止，“2”表示右转停止，“3”表示允许直行，“4”表示允许左转行驶，“5”表示允许右转行驶），控制指令传输到CAN转换模块后，通过CAN信号控制模块，使所连接的线控底盘模块能根据识别结果做出相应动作。
三、主要配置

1.工作站配置

（1）深度处理器Intel Xeon E7-2680 v4 核心数量 十四核心 制作工艺 4纳米 主频2.4GHz 线程数量 二十八线程 L3缓存 35MB基本参数，CPU系列：Xeon E5 v4系列/核心代号Broadwell性能参数：动态加速频率/3.3GHz总线规格QPI 9.6GT/s热设计功耗(TDP)120W内存规格支持最大内存容量1536GB内存类型DDR4 1600/1866/2133/2400MH，封装规格封装≧45×52.5mm，最高容许温度(Tcase)89°C，单颗技术参数睿频加速技术支持，2.0超线程技术支持虚拟化技术Intel VT-x指令集AVX 2.0，64-bit64位处理器支持，其它技术，支持博锐技术 ，定向I/O虚拟化技术，增强型SpeedStep技术，按需配电技术，温度监视技术，数据保护技术，平台保护技术，集成显卡不支持。

内存:海力士32GB DDR4 2133内存条/其他参数编辑 播报技术参数;颗粒封装FBGA其他参数工作电压1.2V其他性能

硬盘：PM981a PCIE NVME（512GB）存储容量：512GB接口类型：M.2 PCIe接口缓存：512MB读取速度：3500MB/s写入速度：2900MB/S平均无故障时间：300万小时产品定位OEM存储容量 512GB/接口类型 M.2 PCIe接口/闪存架构 TLC三层单元/缓存512MB/主控芯片 三星PHOENIX控制器/性能参数读取速度 3500MB/s写入速度 2900MB/s平均无故障时间 300万小时/其它参数外形尺寸 22×80mm产品重量 100g工作温度 0-70℃存储温度-45-89℃/

显卡类型：发烧级

显卡芯片：GeForce RTX 3080TI
核心频率：1440-1710MHz

显存频率：19000MHz

显存容量：16GB/显存位宽：320bit/电源接口：8pin+8pin供电模式：9+6+3/其它参数

显卡核心/芯片厂商 NVIDIA显卡芯片 GeForce RTX 3080TI
显示芯片系列 NVIDIA RTX 30系列

制作工艺 4纳米

核心代号 GA102-200

核心频率 1440-1710MHz

CUDA核心 88704个

显存规格

显存频率 19000MHz

显存类型 GDDR6X

显存容量 10GB

显存位宽 320bit

最大分辨率 7680×4320

显卡接口

接口类型 PCI Express 4.0 16X

I/O接口 1×HDMI接口，3×DisplayPort接口

电源接口 8pin+8pin

其它参数

显卡类型 发烧级

散热方式 三风扇散热+热管散热

3D API DirectX 12，OpenGL 4.6

供电模式 9+6+3相

支持HDCP 是

产品尺寸≧ 310×131.5×57mm

电源:850W双路电源

其它特点 NVIDIA DLSS，NVIDIA G-SYNC，2nd Gen Ray Tracing Cores

（2）显示系统：27英寸LED显示套装

2.线控底盘模块

（1）带CAN通信控制模块，可通过CAN信号控制前轮转向角度以及驱动轮的旋转方向和速度；

（2）阿克曼转向线控底盘，外形尺寸≧38*27.5*19.5cm，；

（3）全仿真四轮独立悬架，结构扎实；

3.红绿灯模块

（1）包含红色左转、红色直行、红色右转、绿色左转、绿色直行、绿色右转6个交通指示灯盘；
（2）灯盘采用模块化封装，直径约10cm；
（3）光色与道路交通灯一致，并满足系统识别要求；
（4）配有可移动型材定制台架，尺寸≧100-180-60CM；配有可收纳工作套件的储物柜，尺寸为80CM*80CM*60CM（长*宽*高）；
（5）台架面板需用UV进行喷绘，交通灯组件为嵌入式安装固定；
（6）配有测量端子、可编程控制器，可根据教学需要采用图形化编程对6个光盘实现亮灭规则的切换控制。
（7）配套供电模块、无线连接模块，与工作站配对进行使用。

4.摄像取证模块

（1）4K高清画质，最大分辨率3840*2160；

（2）10倍光学变焦（5-50mm视角，15-55度变焦）；

（3）配有与工作站专用连接万向调节装置，USB2.0接口，配套工作站链接使用。

5.CAN信号发送模块

（1）可将相应串口信号转换为标准CAN指令模块，并发送到线控底盘模块；

（2）CAN收发芯片为SIT的1051芯片，通信速率≧5000Kbps；

（3）CAN控制器允许用户自行编写程序实现多用途的CAN通信实训项目。

6.实训工作台

（1）配套集成收纳工作台，工作台面采用环保材料；
（2）无线高性能鼠标键盘1套、多功能排插1个；

四、深度学习软件安装模型包要求

1.可自行导入jpeg格式的红绿灯以及各种场景照片；

2.提供配套竞赛交通灯视频库，可截取国标红绿灯图≥1200张；

3.提供配套竞赛图片库，可选取国标红绿灯图片≥1200张；

4.可将前两步获取的红绿灯图片统一放到文件夹[Traffic Lights]内，并按照格式“A000001”、“A000002”、“A0012000”……对本文件夹内的所有图片进行重命名；并可实现所有图片统一更改宽度为1024像素（高度像素值则按原宽高比计算得到），方便手续的模型训练；

5.可使用"Lableimg"软件对文件夹[Traffic Lights]内所有图片的红绿灯进行标注，并实现标注分类；

6.支持后期环境资源库升级、支持二次开发（比如车辆识别标注深度学习、人类识别识别标注深度学习、环境识别深度学习模型）

7.与深度学习工作站配套使用，满足≧3位参赛选手训练教学实训实验使用。

五、具备考核功能

1.工作站预装好相关软件，能够完成自动驾驶相关图像数据的标注训练环境；

2.配置好相关环境，能够完成自动驾驶相关图像数据的深度学习训练；

3.训练结果能够通过车载标准CAN通信协议，控制线控底盘实现车轮转向和旋转运动；

4.线控底盘模块还应可以单独完成图形化编程、Arduino、Micro Python或C++等语言的编程控制实训项目操作，进一步拓展数字化素养的培养。
5.系统自带部分高清数据集资源安装包，配套3年免费更新训练数据集售后服务。
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	智能教育机器人开发实训套装
	一、主要功能

1.激光雷达建图智能避障模拟实训
2.APP遥控自动跟随模拟实训

3.CCD视觉循迹模拟实训

4.开源系统支持二次开发实训

5.满足大学生技能竞赛相关技术参数功能
二、机器人基本配置

1.车辆尺寸：≧269.6mm*191mm*65.5；

2.硬件：阿克曼小车底盘、STM32F407VET6主控板、电池组、充电器、USB数据线、蓝牙模块 OLED显示屏等 可选CCD模块、电磁巡线模块、N16激光雷达、PS2无线手柄，

3.轴距：最小转弯半径≦25cm；

4.激光产品满足以下人眼安全国家强制检测要求；IEC60825-1/GB7247.1/FDA21CFR1040.10。
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	总计金额：（小写）                 大写：
备注：


